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RAS-A

概 要

●過負荷耐量値以下でご使用の場合、変流器（CT）を介さず直接接続が可能（モータ容量2.2kWまで）
●ホール素子による電流検出技術により、 大電流への対応かつ製品本体の小型化を実現
●電源電圧は100V/200V共用
●横幅23mm のコンパクトサイズ
●1台で「過電流監視または不足電流監視」、「自動復帰または手動復帰」を選択可能

特　長

過電流監視

過電流、不足電流の監視に最適！

電流リレー RAS-Aシリーズ

電流リレーRAS-Aシリーズは、モータの電流を監視し、機械の過負荷検出、ポンプの空転検出、ヒー
タの断線検出などがおこなえます。
RAS-Aの出力を自動制御回路へ接続するなど、様々な自動制御が可能となります。また、出力は微小
負荷にも対応していますので、各種コントローラとの接続が容易におこなえます。
ホール素子による電流検出技術により、大電流への対応かつ製品本体の小型化を実現しています。

製品一覧

一般仕様 アプリケーション例

注1. 連続過負荷耐量を超える電流値でご使用の場合は、変流器（CT）を
 併用してください。
注2. 電流入力端子間の入力抵抗は、10mΩ以下となります。

定格電源電圧
使用電源電圧範囲
消費電力
使用周囲温度
使用周囲湿度

動作電流整定範囲

繰り返し誤差

過負荷耐量

復帰値の整定範囲

動作時間整定範囲
起動補償時間整定範囲
出力接点

出力接点
定格

EMC

耐電圧

耐振動

耐衝撃
絶縁抵抗

AC 100～220V
定格電源電圧の85～110％
６VA以下
－10～＋50℃（ただし、氷結または結露しないこと）
45～85％ＲＨ

RAS012A : AC/DC 0.4～1.2A , RAS035A : AC/DC 1.0～3.5A ,
RAS070A : AC/DC 2.0～7.0A , RAS140A : AC/DC 6.0～14.0A

動作値、復帰値：±2％
動作時間、起動補償時間：±75ms
RAS012A , RAS035A , RAS070A ： 7.5A
RAS140A ： 15A
RAS012A , RAS035A ：   35A
RAS070A ：   70A
RAS140A ： 125A
過電流動作 ： 動作値の －30 %
不足電流動作 ： 動作値の ＋10 ～ ＋25 %
0.1～30秒
0～25秒（過電流動作のみ）
1ｃ （最小適用負荷：DC 5V , 100mA）
AC 250V 6A（cosφ=1）、DC 30V 6A （L/R=0ms）
AC 250V 1A（cosφ=0.4）、DC 30V 1A （L/R=7ms）
機械的1000万回、電気的 NO側5万回 , NC側 3万回
JIS C8201-5-1　Class A （工業環境）
AC 2,000V 1分間 外部端子一括とケース間
AC 1,500V 1分間 電源端子一括と電流入力端子一括間
 電源端子一括と出力端子一括間
 電流入力端子一括と出力端子一括間
AC 1,000V 1分間 接点間
振動数10～55Hz, ［NO 接点］片振幅0.35mm
 ［NC 接点］片振幅0.15mm
加速度50m/s2　X, Y, Z 各方向：5min×10掃引
振動数16.7Hz　複振幅4mm　3軸方向　各2時間
耐久：20G （200m/s2） 3軸6方向 各3回
100ＭΩ以上（DC 500Vメガー）

連続

1秒間

定格抵抗負荷
定格誘導負荷
寿　命

誤動作

耐　久

動作モード
復帰方法
定格電源電圧
電流整定範囲

過負荷耐量

動作時間整定範囲
起動補償時間整定範囲
リレー接点出力
標準価格（税別）

タイプ名

連続
1秒間

RAS 012A
不足電流動作/過電流動作　（ディップスイッチにて切替）
手動復帰/自動復帰　（ディップスイッチにて切替）
AC 100V～220V（定格電源電圧の85～110%）

AC/DC　0.4～1.2A
（1A出力のCTと接続可）

7.5A
35A

0.1～30秒
0～25秒（過電流動作のみ）

1c
¥12,200

RAS 035A

AC/DC　1.0～3.5A
（5A出力のCTと接続可）

7.5A
35A

¥12,200

RAS 070A

AC/DC　2.0～7.0A
（5A出力のCTと接続可）

7.5A
70A

¥12,200

RAS 140A

AC/DC　6.0～14.0A

15A
125A

¥13,600

過負荷による機械の破損
を防止します。

〈過負荷検出〉
● 撹拌機
● コンベヤ
● ウインチ
● ファン
　　　　他

不足電流監視

水中ポンプの空転状態
を瞬時に検出し、ポンプ
の運転を停止させます。

〈空転検出〉
● 水中ポンプ
● 真空ポンプ
〈断線検出〉
● ヒーター
　　　　　他

user
生産終了
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各部の名称

電流リレー RAS-Aシリーズ

接続例

単相電源 過電流または不足電流動作・自動復帰

単相電源
不足電流動作・手動復帰

三相電源 過電流または不足電流動作・自動復帰

注 電源電圧がAC200Vの場合、RASの動作時間の設定を1.7秒以上に設定する必要があります。
　（上記の値未満の場合、OFFボタンの操作でトリップ状態になり、OFFボタンの操作後に、Resetボタンの操作が必要になります。）

≪直接接続の場合≫

≪CT を併用する場合≫

MC

電流リレー

ブレーカ

OFF

ON

M
RAS-A

L N

電流リレー

OFF

ON

MC

M
RAS-A

R S T

ブレーカ

負荷電流

CT

負荷電流

電源 LED（緑）

Ⅰ

Ｔ

ＨＹ/ＳＴ

Ⅰ１

Ⅰ ２

電流入力端子

Ａ１

Ａ２

電源端子

接点出力状態
表示 LED（赤）

不足電流動作
(UC) 

過電流動作
(OC) 

手動復帰
(MAN) 

自動復帰
(AT)　  

上段：不足電流 /過電流切換スイッチ

ディップスイッチ
下段：手動復帰 /自動切替スイッチ

１ ２４

出力端子

整定ボリューム

不足電流動作時 (自動復帰時のみ)
　ＨＹ：復帰ヒステリシス整定ボリューム
過電流動作時

　ＳＴ：起動補償時間整定ボリューム

復帰ヒステリシス /
起動補償時間整定ボリューム

動作時間整定ボリューム

動作値整定ボリューム Ⅰ

Ｔ

ＨＹ/
ＳＴ

名称

名称

名称

名称

名称

Ⅰ１

Ⅰ ２

１
２
４

電流入力　（ＤＣは極性なし）
※計器用変流器：ＣＴ（１Ａ、５Ａ出力）接続可

ｃ接点　コモン
ｃ接点　ＮＣ側
ｃ接点　ＮＯ側

端子部

内部ブロック図

電流
入力端子

交流電源 Ｌ（ＲまたはＴ）を接続

交流電源 Ｎ（Ｓ）を接続
電源端子 出力端子

名称
Ａ１

Ａ２

電流リレー

OFF

ON

MC

RY

M
RAS-A

L N

ブレーカ

Reset
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電流リレー RAS-Aシリーズ

タイミングチャート

整定方法

ディップスイッチを「自動復帰AT」に、整定ボリュームはそれぞれ、Iを最小目盛値、Tを15s、HY/STを最小目盛値に設定しま
す。A1,A2に製品の電源電圧を投入し、I1,I2に定常時の負荷電流を流し、下記の手順で各種整定を行ってください。

　過電流動作の場合、電源を切った状態で、ディップスイッチを「過電流動作OC」に設定し、電源を投入して整定ボリュー
ムIを時計回りに徐々に回すと、整定値が入力電流を超えた時点でLED表示（OUT）が点滅から消灯に変わりますので、整
定の目安としてください。その値の＋50～＋100%高い値（自動復帰値－30%を用いない場合は、任意の値）となる様、Iを
時計回りに回してください。
　不足電流動作の場合、電源を切った状態で、ディップスイッチを「不足電流動作UC」に設定し、電源を投入して整定ボリ
ュームIを時計回りに徐々に回すと、整定値が入力電流を超えた時点でLED表示（OUT）が消灯から点滅に変わりますの
で、整定の目安としてください。復帰値は整定ボリュームHY/STにて、動作値の＋10～＋25%で任意に設定してください。

1. 動作値の整定

過電流動作／自動復帰の場合

不足電流動作／自動復帰の場合

　整定ボリュームTを最小目盛値とし、HY/STを任意の値（負荷の突入電流の継続時間による）にして負荷を始動します。
突入電流で不必要動作しない状態にHY/STを調整してください。

2. 起動補償時間の整定（過電流動作のみ）

　整定ボリュームTは、任意の動作時間に調整してください。

3. 動作時間の整定

4. 電源を切った状態で、ディップスイッチの「MAN」と「AT」で復帰方式を選択します。

接点1-4

接点1-2

ST:起動補償時間

動作値：I

動作値 －80%

電源電圧：A1,A2

LED表示(PWR)

復帰値
(動作値 －30％)

LED表示(OUT)
点滅 点滅

(0-25秒)
T:動作時間
(0.1-30秒)

T:動作時間
(0.1-30秒)

入力電流

動作値：I

接点1-4

接点1-2

電源電圧：A1,A2

LED表示(PWR)

LED表示(OUT)
点滅 点滅

T:動作時間
(0.1-30秒)

T:動作時間
(0.1-30秒)

入力電流
復帰値：HY

(動作値+10～+25%)

user
生産終了
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電流リレー RAS-Aシリーズ

外形寸法 （単位：mm）

113
116

7.5

29
95

M3端子ねじM4端子ねじ

M3端子ねじ 

93

23

●保護構造：IP20
●ケース色：グレー（マンセル 5Ｙ7/1）
●概略質量：130ｇ

■適合電線/圧着端子

3.5 3.2

5.
8

3.2
1.25-3

M3 : 1.25mm2 max

5.5 4.8

9.
5

4.3
1.25-4
2-4
3.5-4

M4 : 3.5mm2 max
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